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ROBOTY ROZBIORKOWE

BUDYNEK D1 - INSTYTUT LOTNICTWA W WARSZAWIE

1. Przedmiot stosowania Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbidérkowych konstrukcji zelbetowych budynku i demontazem
prefabrykowanych elementow zelbetowych konstrukcji budynku, przewidzianych do
wykonania w ramach rob6t budowlanych zwigzanych z przebudowa budynku biurowego D1
znajdujacego si¢ na terenie Instytutu Lotnictwa przy Al. Krakowskiej 110/114 w Warszawie.

2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Niniejsza Specyfikacja (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot
wymienionych w punkciel.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace | majace na
celu wykonanie wszystkich robot rozbiorkowych konstrukeji zelbetowych przewidzianych w
projekcie wykonawczym. Obejmujg prace zwigzane z wykonawstwem robot rozbiorkowych,
towarzyszacych i przygotowawczych wykonywanych na miejscu oraz wywoz materiatow z
rozbiorki.

3. Zakres robét
W ramach prac rozbiérkowych konstrukcji zelbetowych w budynku przewiduje si¢
wykonanie nastepujacych robot:

1. Rozbiorka czgsci biegdow schodowych i podestow klatki schodowej pomigdzy osiami 1-2
budynku,

2. Rozbiorka fragmentoéw stropow zelbetowych monolitycznych nad parterem, pigtrem I, 11 i
i,

3. Rozbiorka stropéw z prefabrykowanych ptyt zelbetowych kanatowych SP240 pomiedzy
osiami 2-3 i 3-4 nad parterem, pigtrem I, 11 i III,

4. Rozbiorka prefabrykowanych ptyt dachowych korytkowych w miejscach montazu stupow
stalowych konstrukcji wsporczych centrali dachowych

Wszystkie inne niewymienione wyzej roboty rozbidorkowe, jakie wystepuja przy realizacji
umowy.Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot sa
przedstawione w projekcie wykonawczym.

4. Materialy pochodzace z rozbiorki
Materiaty pochodzace z rozbiorki konstrukeji zelbetowych: gruz betonowy, elementy
zelbetowe prefabrykowane - Wykonawca wywiezie z terenu budowy na wilasciwe
sktadowiska wraz z ich utylizacja.



Materiaty pochodzace rozbiorek konstrukcji sktadowac¢ na terenie budowy w
przygotowanych pojemnikach na gruz. Elementy gabarytowe pochodzace z rozbidrki nalezy
sktadowa¢ tylko we wskazanym przez Inwestora miejscu.

5. Sprzet
Rodzaje sprz¢tu uzywanego do robot rozbiorkowych pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy,
po wczesniejszym uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.
Jakikolwiek sprzet, maszyny lub urzadzenia niegwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot i przepisoéw BIOZ zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
1 niedopuszczone do robot.
Sprzet podstawowy: mioty, kilofy, oskardy, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu,
wiertarki udarowe, zestaw spawalniczy tlenowo- acetylenowy, rusztowania systemowe,
pojemniki na gruz.

6. Transport
Wymagane $rodki transportu przy wykonywaniu robdt rozbidrkowych:
- samochdd skrzyniowy, zatadunek i roztadunek reczny lub mechaniczny,
- zuraw samochodowy,
- podnosnik montazowy,
Zatadunek, transport i wytadunek nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i
przepisami o ruchu drogowym.

7. Wykonanie robot
Wykonawca odpowiada za zgodno$¢ robét z projektem wykonawczym, wymaganiami
Specyfikacji Technicznych oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Prace rozbiorkowe i demontazowe elementéw konstrukcyjnych nalezy wykonac¢ $cisle
wedtug zalecen zawartych w projekcie konstrukcyjnym. W przypadku stwierdzenia rdznic
pomiedzy stanem faktycznym a projektowanym Wykonawca niezwlocznie poinformuje o
tym fakcie projektantow.
Przed przystapieniem do robdt rozbiorkowych nalezy dokonaé wlasciwych zabezpieczen
rozbieranych konstrukcji (tymczasowych podpor) oraz terenu wokot prowadzonych prac
rozbidorkowych wewnatrz i na zewnatrz budynku. Do wykonywania rob6t na wysokosci
powyzej 1 m Wykonawca wyposazy stanowisko pracy w stosowne rusztowania.
Przy wykonywaniu prac rozbiorkowych Wykonawca zobowigzany jest do bezwzglednego
przestrzegania wszystkich przepisow | wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, oraz wykonaé stosowne zabezpieczenia stanowisk pracy.
Roboty rozbidrkowe nalezy przeprowadza¢ w sposob skoordynowany z innymi robotami
przewidzianymi do wykonania w budynku, w sposob niezaktocajgcy postepu prac
konstrukcyjnych i montazowych.

Rozbidrka schodow zelbetowych

Dla zapewnienia stabilno$ci konstrukcji schodow niepodlegajacych rozbiorce i zapewnieniu
bezpieczenstwa prac rozbiorkowych, zakres prowadzonych rozbiorek biegow i Spocznikow
klatki schodowej pomigdzy osiami ,,17-,,2” zostal podzielny na cztery etapy, rozpoczynajgc
od gory.

Zakres robot rozbiorkowych schodow przewidzianych do wykonania w danym etapie bedzie
skoordynowany z wykonaniem nowej konstrukcji zelbetowej schodoéw. Zakres prac
demontazowych w poszczegdlnych etapach zostal oznaczony na przekrojach w projekcie
konstrukcji. Nalezy przestrzega¢ okreslonych w projekcie etapow demontazu schodow i nie
rozpoczyna¢ kolejnego etapu przed odtworzeniem, co najmniej spocznikow czesci juz
zdemontowane;j.




Demontaz konstrukcji nalezy wykonac¢ r¢cznie z uzyciem elektronarzedzi, ktore nie beda
wprowadza¢ wibracji w konstrukcje budynku. Ptyty spocznikowe nalezy odcig¢ od wiencow,
wience zelbetowe pozostawi¢ w $cianach. Nie dopuszcza si¢ uzycia mtotow
pneumatycznych i obalania elementow demontowanych na elementy sasiednie lub
kondygnacji ponize;j.

Przed rozpoczecie rozbiodrki konstrukceji biegdw i spocznikow schodowych, nalezy
zdemontowac istniejacg balustrad¢ stalowg oraz zdja¢ oktadziny schodow z plytek
gresowych.

Rozbidrka stropéw zelbetowych

Przy rozbiorkach konstrukcji zelbetowych w poblizu istniejgcej konstrukcji nosnej budynku
zaleca si¢ minimalizowanie dziatan dynamicznych, a bezposrednio przy elementach nosnych
konstrukcji budynku rozbiera¢ recznie, nie dopuszczajg do uszkodzen i przenoszenia
wibracji w konstrukcje budynku.

Elementy zelbetowe prefabrykowane stropu nalezy rozbiera¢ po skuciu wystepujacych
warstw posadzkowych. Od spodu sku¢ istniejaca warstwe tynku, odstaniajac elementy stropu
przeznaczone do demontazu.

Elementy zelbetowe prefabrykowane rozbiera¢ poprzez rozcigcie polaczen scalajacych z
przylegajacymi elementami konstrukcyjnymi, r¢cznie przy pomocy pit tarczowych,
palnikow, wezesniej zabezpieczajac konstrukcje tymczasowymi podporami.

Rozbiorka zelbetowych ptyt dachowych korytkowych

Przed przystgpieniem do demontazu prefabrykowanych ptyt dachowych nalezy zdjac z
powierzchni warstwy izolacji dachowej z papy oraz warstwe szlachty na ptytach
przeznaczonych do rozbiorki.

Po odtaczeniu elementu od przylegajacych ptyt dachowych, element umocowac na
zawiesiach, zerwaé i wyjac z dachu przy pomocy dzwigu. Element zdemontowany
niezwlocznie usuna¢ z powierzchni dachu i odtozy¢ na bok, w miejscu niekolidujacym z
prowadzonymi pracami rozbiorkowymi.

Elementy gabarytowe powinny by¢ na biezaco usuwane z budynku i wywozone
bezposrednio na wskazane skladowisko na terenie dziatki. Po zakonczeniu robot
rozbidrkowych niezwlocznie wywiezione z terenu na wlasciwe wysypisko.

Gruz pochodzacy z rozbiorki ztozony w pojemnikach nalezy wywozi¢ na biezaco z terenu na
wlasciwe wysypisko.

. Bezpieczenstwo robot

Roboty objete niniejszg ST nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami zawartymi w WTWO
oraz programem BIOZ.

Wykonawca robot jest zobowigzany zapewni¢ staty nadzor nad robotami rozbiérkowymi.
Teren, na ktorym prowadzone sg roboty rozbidorkowe nalezy ogrodzi¢ i oznakowac tablicami
ostrzegawczymi.

Przed rozpoczeciem robot rozbiorkowych konstrukcji nalezy odlaczy¢ wszystkie instalacje
znajdujace si¢ w rozbieranych elementach. Zabronione jest przewracanie rozbieranych
konstrukcji przez podcinanie. W czasie wykonywania rob6t rozbiorkowych sposobami
zmechanizowanymi wszystkie osoby i maszyny powinny znajdowac¢ si¢ poza strefg
niebezpieczna.

. Kontrola jakosci robot
Kontrola jako$ci rob6t polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania prac rozbiorkowych z
projektem i kompletno$ci dokonanej rozbiorki oraz sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu.
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Jednostka obmiaru

[m3] — obj. rozbieranych konstrukcji betonowych i zelbetowych,
[elem.] — konstrukcje prefabrykowane zelbetowe,

Podstawa dokonania obmiardéw, okres$lajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczeg6lnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

Odbior robot
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie zapisow w dzienniku budowy.

Podstawy platnosci

Podstawg ptatnosci sg zapisane w dzienniku ilo$ci robdt po odbiorze robot przez Inspektora
Nadzoru oraz ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji robot zawartych w wycenionym
przez Wykonawce przedmiarze robot. Zakres czynno$ci objetych ceng okreslony jest w ich
opisie.

Przepisy i dokumenty zwigzane
Szczegdtowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych:
Rozporzadzenie Ministra Bud. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.1972 r. — Dz.U. Nr 13

poz. 93 z p6zniejszymi zmianami.

Inne prace wigzace si¢ z wykonaniem robot rozbiorkowych zostaty zawarte w
nastgpujacych ST:

- (ST) NR 11-452/1.LOT./2016 — Konstrukcje zelbetowe

- (ST) NR 111-452/1.LOT./2016 — Konstrukcje stalowe



